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Ordem de trabalhos: 

 Discussão do trabalho realizado até à data nas simulações de PSIM; 

 Apoio na resolução de problemas encontrados até a data; 

 Definição e atribuição do trabalho em falta. 
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Conclusões:  

 Ao nível do PSIM, e após várias tentativas falhadas de tentar incorporar o motor a partir do 

Matlab (utilizando para tal o Simcoupler), como última tentativa optou-se por utilizar o 

equivalente elétrico do motor, não se tendo até ao momento obtido resultados válidos; 

 Definiu-se a estrutura das apresentações finais, assim como do relatório final e por fim 

realizou-se a distribuição de tarefas.  

 

 

 

 

 


