Mestrado Integrado em Engenharia Eletrotécnica e de Computadores

Mestrado Integrado em Engenharia Mecanica

sl
Universidade do Porto

Faculdade de Engenharia

FEUP Acionamento & Movimentacao
Ano Letivo 2011/2012

Grupo D - Manipulador Robético

Atan29

Data: 23 de maio de 2012 Duracgao: 2h30
Hora: 10h00h Local: 1103

Animador: Justino Sousa

Relator: Luis Pereira

Participantes:

Justino Sousa
Luis Pereira
Manuel Morais
Vasco Sotomaior

Ordem de trabalhos:
e Discusséo do trabalho realizado até a data nas simulacGes de PSIM;
e Apoio na resolucdo de problemas encontrados até a data;

e Definicéo e atribuigéo do trabalho em falta.
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Conclusoes:

e Ao nivel do PSIM, e apds varias tentativas falhadas de tentar incorporar o motor a partir do
Matlab (utilizando para tal o Simcoupler), como ultima tentativa optou-se por utilizar o
equivalente elétrico do motor, ndo se tendo até ao momento obtido resultados validos;

Definiu-se a estrutura das apresentagoes finais, assim como do relatério final e por fim

realizou-se a distribuicdo de tarefas.



