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Ata de Reunido

Data: 16/05/2012

Participantes:

Daniel Filipe Pereira Magalhdes (050503223)
Joel Alexandre Marinho (070503269)
Nuno Alberto Moreira Maia (080503237)
Sérgio Daniel de Sousa Almeida (080503138)
Relator:

Joel Alexandre Marinho (070503269)
Animador:

Daniel Filipe Pereira Magalhaes (050503223)
Sérgio Daniel de Sousa Almeida (080503138)

Ordem de trabalhos
1. Continuacdo do desenvolvimento do modelo (MATLAB) em malha fechada com
controlo DTC-SVM (Direct Torque Control — Space Vector Modulation) .
2. Breve discussdao sobre a apresentacdao ao professor dos resultados obtidos com o
modelo anterior.
3. Divisao de tarefas para a semana seguinte.

DecisOes tomadas
1. O Daniel ficou responsdvel pela implementagdao em MATLAB do modelo de controlo do
motor + modelo do avido.
O Sérgio ficou responsavel pela implementacdo em PSIM do controlo DTC-SVM.
O Joel e o Nuno ficaram responsaveis pela implementacdao em MATLAB do estimador
de correntes id e iq (o qual contém problemas).




