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Ordem de trabalhos: 

 Discussão do trabalho realizado até à data nas simulações de PSIM e MATLAB; 

 Discussão e implementação dos métodos de controlo em malha fechada; 

 Apoio na resolução de problemas encontrados até a data; 

 Definição e atribuição do trabalho em falta. 
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Conclusões:  

 Resolvida a questão de como controlar o sistema frequência, sendo agora necessário 

aplicar esse controlo às simulações que decorrem; 

 Implementou-se o controlo de corrente com controlador PI; 

 

 

 

 

 

 

 

 


