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INTRODUCAO

Gossip:

Protocolo epidémico
Protocolo de disseminacao de informacao
Utilizado em sistemas distribuidos

Escalonavel



MODELO DO SISTEMA

®  Criacao de uma rede sensores /,f""\

= Alocagao do sensores — virtualizagao de comunicagoes wireless ,.f’f/ ——\EL

= Sensores representados por Threads — Ativa, Passiva |.,|\ @/ /| \\\
= Controlo do sistema //”L\__HR{"\// A \

, | \ A= |
= Aleatério vs Distribuido / 74—-— -,

|F \
|
= Uniforme vs Pico { \

- : \ —
= Comunicagao Multicast \

Rede distribuida de Sensores



THREADS — ATIVA, PASSIVA

= Ativa:
=  Emparelhamento

® Troca de dados
= STATE P e STATE Q
= UPDATE()

= Passiva:

= Recegao das mensagens

" Processamento das mensagens



COMUNICACAO

IDENTIFICADOR  ID_LOCAL STATE_P REPEAT

Formato da trama de mensagens

Diagrama de mensagens



RESULTADOS — CONVERGENCIA

Nciclos - Random Choice Nciclos - Distributed Uniform
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RESULTADOS —VARIANCIA
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Variancia Distributed Uniform - 9 Sensores
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